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Quand est-ce que A existe ?

-|
1. A n'existe QUE si la matrice est CARREE N -
2. A est inversible si sa transposée A' est inversible A A 75 A A\\\

Et si l'une des conditions suivantes est remplie, elles le
seront en faite toutes :

3.1: la famille des vecteurs COLONNE de la matrice
forment une famille LIBRE
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3.2 : la famille des vecteurs LIGNE de la matrice forment une
famille libre !

3.3 : systeme d'équations linéaires A)?; S nN'aqu'uneetune

seule solution, a savoir Xx-3g v
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3.4 Le déterminant de la matrice A n'est pas 0 !

Qu'est-ce que le déterminant ??
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Déterminant 3x3:
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Il d'autres manieres de faire !!!
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Dong, il nous faut "dépouiller" les valeurs des variables 1 a
1.
Il faut injecter les valeurs ligne par ligne (1 calcul par ligne) =» O(r\)

A chaque fois qu'on obtient une valeur, on la remplace dans les
lignes suivantes (il y a au pire n lignes restantes)
=> moins que n calculs a chaque ligne
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Théoréme : Si A est inversible, il une factorisation dite L-U,
ou L est une matrice triangulaire INFERIEURE (Lower), et
U est une matrice triangulaire SUPERIEUR (Upper).
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Si A est inversible, il existe L et U triangulaires sup et inf,

telles que
a A= LW

Comment résoudre Ax = b 1
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Comment trouver Let U ?

Méthode du pivot de Gauss
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Eliminer par opération sur les lignes les coefficients
du triangle INFERIEUR
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Factorisation L-U de A par le pivot de Gauss
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1) Augmenter la matrice A, .
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2) Pour (i =1,....,n) => mettre a 0 TOUS les coefficients de la ligne i+1, i+2, .... N
Dans la colonne i !!!

On cherche le coefficent 6\
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